Présentation Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention XCR

o0 Avec téte a mouvement angulaire a rappel au zéro

1 position d’actionnement de contacts par sens d’attaque

N

562248
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o0 Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues
1 position d’actionnement de contacts par sens d’attaque

-

562251
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Présentation (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention

XCKMR et XCKVR
Pour applications de contréle de déport de bande XCRT

m XCKMR (métal) o0 Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues

4 positions mécaniques d’actionnement de 4 contacts
De 2 a 5 positions électriques selon le modéle

page 1/196

O Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues

m XCKVR (plastique)

4 positions mécaniques d’actionnement de 4 contacts
De 2 a 5 positions électriques selon le modéle

page 1/196

m XCRT 0 Avec téte a mouvement angulaire a rappel au zéro

2 positions d’actionnement de 2 contacts par sens d’attaque
1 contact par position : 10° et 18°

Page 1/192
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Caractéristiques

géneérales

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,
XCR, XCKMR et XCKVR
Pour applications de contrdle de déport de bande XCRT

Caractéristiques d’environnement

Interrupteurs de position

Conformité aux normes

Produits

XCR et XCRT
EN/IEC 60947-5-1

XCKMR (métal)
EN/IEC 60947-5-1,

CSAC22-2n° 14, UL 508, CCC

| XCKVR (plastique)

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1

Certifications de produits

XCRA, B, E, F: (€, CSA,

C€, UL, CSA, CCC, GOST

CCC, GOST
Traitement de protection En exécution normale “TC”
Température de I'air ambiant  Pour fonctionnement -25..+70°C -25..+70°C -25..+70°C
Pour stockage -40...+70°C -40...+85°C -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon EN/IEC 60068-2-6 9gn (10...500 Hz), 259gn (10...500 Hz) 25gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon EN/IEC 60068-2-27 XCRA,B,E,F:68gn, 50 gn 50gn
XCRT:30gn (18 ms)
Protection contre les chocs électriques Classe | selon IEC 60536 Classe Il selon IEC 60536
Degré de protection Selon EN/IEC 60529 XCRA, B, E, F:IP65 IP 66 IP 65
XCRT: IP 65
Degré de protection contre Selon EN 50102 IK07 IK 07 IK 04
les impacts mécaniques
Matériaux Boitier Métal Zamak ZP3 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)
(sauf XCRT315 : polyester)
Couvercle Métal Acier DC03 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)
(sauf XCRT315 : polyester)
Téte Métal Zamak ZP3 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)

Entrée de cable

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées
d’emploi

Selon EN/IEC 60947-5-1
Annexe A

1 entrée taraudée pour
presse-étoupe 13.

XCRA, B, E, F:

~ AC-15;A300 (Ue = 240V,
le=3A), lthe = 10A.
=DC-13; Q300 (Ue =250V,
le=0,27A).

XCRT:

~ AC-15; B300 (Ue = 240 V,
le=1,5A/Ue=120V, le = 3A.
=DC-13 ; R300 (Ue =250 V,
le=0,1A).

3 entrées taraudées pour
presse-étoupe 13, ou
taraudées M20 x 1,5

1 entrée taraudée M20 x 1,5
2 trous défongables pour
presse-étoupe ISO M20

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A), Ithe =10 A.
—DC-13,;Q150 (Ue =125V, le=0,55A).

Tension assignée d’isolement

Ui =500 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

Uimp =6 kV selon EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive
d’ouverture selon

EN/IEC 60947-5-1 chapitre 3
(sauf XCRT)

Contacts a manceuvre positive d’ouverture
selon EN/IEC 60947-5-1 chapitre 3 (contacts 21-22)

Résistance entre bornes

<25mQ selon NF C 93-050 méthode A ou EN/IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement

Sur bornes a vis étriers

Capacité de serrage

XE2NP2151 ou XCRT :
mini: 1x0,5mm?,
maxi: 2 x 2,5 mm?

XE2SP2151 :
mini : 1x 0,34 mm?,

maxi: 2 x 1,5 mm?

Capacité de serrage

mini : 1x 0,5 mm?
maxi : 2 x 2,5 mm?
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Caractéristiques Interrupteurs de position

générales (suite) OsiSense XC Spécial

Pour applications de levage et manutention

XCR, XCKMR et XCKVR

Pour applications de contréle de déport de bande XCRT

Caractéristiques de I’élément de contact (suite)

Durabilité électrique m Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C
m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure

m Facteur de marche: 0,5

Courant alternatif XE2SP2151 XE2NP2151
~ 50/60 Hz w 5 w 5
Y circuit selfique 2 C Ilthe ¢ g T ‘It‘he
] N 8 230V \12/24/48 V
c s 2 -
£ N \ £ \ ‘
N 110V
A= i SR s
S RE10VESES o 3 TR
& 05 PR I e4 VT S o5 S
[0} Ny [
S 230400 VNN f \
5 48 v 5 02 \
e
0,1 — 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA
Contact XCRT
8 32 LAY ST ithe
ERC I e R — h
8 12/24 V
c 2
g \
£ 230 \x 48V
> 1 iy B Y \
% \\ \\ \
3 05 AWAN
o \ \
° \
5 \
S
s
0.1 10V
0,5 1 2 3 45 10
CourantenA
Courant continu -— Tension V 24 48 120
Puissances coupées XE2SP2151 10 7
pour 5 millions de cycles XE2NP2151 13 9
de manceuvres W
~Y Y Contact XCRT 10 7

Pour XE2SP2151 en ~ ou = les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées

simultanément en polarité inversée.
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Réferences, Interrupteurs de position
caracteristiques OsiSense XC Spécial

Pour applications de levage et manutention XCR
Appareils complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement Angulaire a rappel au zéro A positions
maintenues
Course maximale 55° dans chaque sens 90° dans chaque sens

e
i 'vml(""'
@
< Y
N

Dispositif de commande Atige métallique Atige a galet Alevier a galet Atiges métalliques
6 mm thermoplastique thermoplastique A6 mm,

en croix pour XCREe8,
en té pour XCRFe7.

Longueur des tiges 1 tige de 200 mm - - XCREee :

2 tiges de 200 mm
XCRFee :

1 tige de 200 mm et
1 tige de 300 mm

Références des appareils complets (S contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture)

2 contacts bipolaires Actions des 2 contacts dans XCRAM1 & (3) XCRA125 (3 XCRA158) (3) XCRE18 & (3)
“NC+NO” chaque sens d’'attaque

a action brusque XE2SP2151 300 001 60300(,,)5 . ) 9016a3°°‘P’5 . X 300(»:)5 . gozso(?s o Gszsa(p)g .
Al 9w O N ———— I~ )
20 ) 20| i

N o i 22| t)| ()| i ———% (2)
il N I & 5| L5 s [ 5 5.l s 250y 2

AATY vv S

1¢ contact 2¢contact -
Actions d'un contactparsens | XCRB11 &) (3) XCRB12&) (3) XCRB15& (3) XCRF17& (3)
d’attaque
34°(P) O 34°P) 34°(P) 0 34°%P) 34°(P) 0 34°(P) 75°(P) 75°(P)
2172525“ | 20° 20° 5»5o 2 2525° | 20° 20° 5,5" 2172525° | 20° 20° 5»5“ 2172290° | 65°] 65° 9»05
o —— 1l —— 10— 10
i 22 | i 22| H 20| H X
5° 5° 59 5° 5°, 5° 35 35°
2 contacts bipolaires Actions des 2 contacts dans XCRA51 3 (3) XCRA525 (3) XCRA558 (3) XCRE58 & (3)
“NC+NO” décalés a action chaque sens d’attaque
dépendante XE2NP2151 2000 0 20°0) 2000) 0 20° 2000 0 20°

P) ) P) ! 65°

55° 12°112° 55° 55° 12°112° 55° 55° 12°112° 55° 90°__60° | 60° 90°

o 5 ?| & o b b £ (1) | 71 b (1) | 117 (1) 3 5 )
- I ?Qimw 3(2) ﬂiuw 3(2) | —r N

4 & <) « 4 4 4 4 4 4 1 E %(2)

~| « - « 50| 4 20°0)
1¢ contact 2¢ contact
3] action dans chaque sens XCRB51 & (3) XCRB525 (3) XCRB553 (3) XCRF57 3 (3)
‘attaque
55°24\D(P1)e°01e°240®55° 55°24\E(P1)e°01e°240®55° 55"24\0“:1}6"016°24°(P)55° o0 %0 6o Moo
33— 201) | o il (1) | = (1) 35) )
21-22[ T _:(2) 21-22[ T _:(2) 21-22 T — (2) ;37;; ;
o L& o Le ] L& as 10
42| 4] . 85°

Masse (kg) 1,110 1,145 1,155 1,135
Fonctionnement des contacts H passant (P) = point de positivité

T nonpassant (1) 1° contact

(2) 2¢ contact
Caractéristiques complémentaires
Vitesse d’attaque maximale du levier 1,5m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Couple minimal D’actionnement 0,45N.m 0,60 N.m
D’ouverture positive 0,75 N.m 0,70 N.m

Entrée de cable 1 entrée taraudée pour presse-étoupe 13 selon NF C 68-300 (DIN Pg 13,5)

Capacité de serrage de 9 a 12 mm

(3) Pour commander un interrupteur en version “étanchéité renforcée” (IP 65), ajouter 1 a la fin
de la référence. Exemple : XCRF17 devient XCRF171.

Encombrements :
page 1/194
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Références (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention XCR

Eléments séparés

% Désignation Pour interrupteur  Type Référence Masse
kg
Tige U 6 mm XCRA L =200 mm XCRZ03 0,020
XCRB
XCRE
XCRF
XCRF L =300 mm XCRZ04 0,030
Tige a galet XCRA - XCRZzZ02 0,050
XCRZ02 XCRZ05 en thermoplastique XCRB
Levier a galet XCRA - XCRZ05 0,090

en thermoplastique XCRB

Dispositif de XCRA, XCRB - XCRZ09 0,520
fixation rapide XCRE, XCRF
Blocs de 2 éléments XCRA, XCRB “NC + NO” bipolaire XCRZ12 0,135
de contact avec XCRE, XCRF a action brusque
platine
“NC + NO” bipolaire  XCRZ15 0,135
XCRZ09 XCRZ1e décalés
a action dépendante
Désignation Utilisation Vente par quantité Référence Masse
indivisible unitaire kg
Adaptateur Pg 13,5 vers 5 DE9RP13520 0,032
ISOM20x 1,5
Encombrements :
page 1/194
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Références, Interrupteurs de position

caracteéristiques OsiSense XC Spécial
Pour applications de contrdle de déport de bande XCRT
Appareils complets a une entrée de cable

Appareils | Standard | Pour ambiances corrosives

Particularités Boitier en alliage de zinc Boitier en alliage de zinc Boitier en polyester
Couleur : bleu Couleur : bleu pré-imprégné
Levier en acier zingué Levier en acier inox Couleur : gris
arappel au zéro arappel au zéro Levier en acier inox
Angles de came : 10° et 18° Angles de came : 10° et 18° | a rappel au zéro
Course totale : 90° maxi Course totale : 90° maxi Angles de came : 10° et 18°
Course totale : 70° maxi
Références des appareils complets
2 contacts unipolaires “C/O” a action brusque XCRT115 XCRT215 XCRT315
U ¥ U 20 T 2
Y X Y X Y X
Y I« 0° o 0°
900 18° 100 g 90> 18° 100 g 700 18 10° 50
1:1 ¢ contact 11412 » | 1112 » | 11-12 <
13-14 » | 13-14 - | 13-14 >
11-12 - | 11-12 - | 11-12 -«
13-14 -« 1314 - | 1314 -«
40 40 4 40 40 4
, / w \ ) Y/ m \ ) Y/ \X
0 0° 0°
90° 10° 18° gge 90° 10° 18" gge 70° 10° 18° 700
. 11-12 | 1112 11-12 >
2:2¢contact 1314 > | 1314 : 13-14 >
11-12 -« | 1112 -« | 1112 -
13-14 - 1314 -« | 13-14 -
40 4 4 & 40 40
Masse (kg) 1,170 1,170 1,520
Fonctionnement des contacts H passant

1 non passant

Caractéristiques complémentaires

Vitesse d’attaque maximale du levier 1,5m/s

Vitesse maximale de la bande 4 m/s

Durabilité mécanique 0,3 millions de cycles de manceuvres

Couple minimal d’actionnement 1,7 N.m

Entrée de cable 1 entrée taraudée pour presse-étoupe 13 selon NF C 68-300 (DIN Pg 13,5)
Capacité de serrage de 9 a 12 mm

Fonctionnement de I’appareil
Position normale Signalisation du défaut Arrét de la bande Effacement total du levier

Encombrements :
pages 1/182
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Références (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de contréle de déport de bande XCRT

Eléments séparés

Désignation Type Pour Référence Masse
interrupteurs kg
Leviers avec rouleau En acier zingué DE9RP13520 XCRZ901 0,230
XCRT215
En acier XCRT115 XCRZ902 0,230
inoxydable XCRT215
H XCRT315 XCRZ903 0,230
XCRZ9%e e
Dispositif de fixation - XCRT115 XCRZ09 0,520
rapide XCRT215
Bloc de 2 éléments de “C/QO” unipolaire XCRTe15 XCRz42 0,135
contact avec platine a action brusque
Désignation Utilisation Vente par Référence Masse
quantité unitaire kg
indivisible
Adaptateur Pg 13,5 vers 5 DE9RP13520 0,032
ISOM20x 1,5
XCRZ42
Encombrements :
pages 1/182
1/181
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Encombrements Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention XCR

XCRA11, XCRB11, XCRA51, XCRB51 XCRA12, XCRB12, XCRA52, XCRB52
72...60

o ] 30
66 iy o

716 .2

Lo lea
5

- \ 32 !:
53
75 85 4.1 75

e |-
EX

53

XCRE18, XCRES58, XCRF17, XCRF57

66

A6 (2)

102

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe 13.

(2) Longueur tige : 200 mm.

(3) Longueur tige + galet : 160 mm.

(4) Longueur tige : 300 mm pour XCRF17 et XCRF57, 200 mm pour XCRE 18 et XCRE58.

Fixation supplémentaire par 2 pattes adaptables (fournies avec l'interrupteur) Dispositif de fixation rapide XCRZ09
Position horizontale Position verticale
36 I
53 = = =)
_ T I |
‘ © | i
et | — $ © % o\ N
C © %)
d \ B ol @
g - I D
(o)) —
g &ﬁ_ﬁ .
NS P \
0 ﬁ ] 2x08 o
o n 50 | 50
@ : 1trou oblong 6 x 8.
Caractéristiques : Références :
pages 1/174a1/178 page 1/178
1/182
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Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

OsiSense XC Spécial
Pour applications de contréle de déport de bande, XCRT

XCRT115, XCRT215

66
@28
S (2
=T
4x05,5
®
0 o)
[} [ee)
@42
=32 =T 3 Ti
53 = 75 =
75 85
XCRT315
107
o
® 028 “ (4)
g U
®
2x05,8
1 " / 5 5]
< & |
fto)
g I g
if e e S '
A} \ )
83 : (5) = 70 =
87 85
(1) 200 maxi - 104 mini. (4) 70° maxi.

(2) 90° maxi.

(3) Trou taraudé pour presse-étoupe 13.

Fixation supplémentaire par 2 pattes adaptables (fournies pour XCRT115 et XCRT215)

Position horizontale

(5) Trou lisse pour presse-étoupe 13.

Dispositif de fixation rapide XCRZ09

Position verticale

36
53 - - )
Py
= = T 1
i fe} 1 Lt 1]
} ¢ Z 5
\® ¢/
ﬂﬁ S g
0 ~ D =
(o) = E
d l&‘ﬁ_ﬁ -
pe==o \
© B [ 2x@8 o
o : 50 | 50
@ : 1trou oblong 6 x 8.
Caractéristiques : Références : Fonctionnement :
pages 1/174a1/178 page 1/178 page 1/198
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Références, Interrupteurs de position

caracteristiques OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,
XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de cable

Avec téte a mouvement | Angulaire

Matériau Métal Plastique
Dispositif de commande Atiges métalliques Atiges métalliques en | Atiges métalliques Atiges métalliques en
en croix croix, téte inversée en croix croix, téte inversée
Références
Appareils “By pass”
Ql <l e | b 2 contacts bipolaires “NC+NO” XCKMR24SR1H29 - XCKVR24SR1H29 -
o o décalés a action dépendante
<] « ‘ﬁ N (XE2NP2151)
-~ N N
®
Appareils “simple vitesse”
ml S| e | S 2 contacts bipolaires “NC+NO” XCKMR44D1H29 XCKMR44D2H29 XCKVR44D1H29 XCKVR44D2H29
U décalés a action dépendante
‘ﬁ N q N (XE2NP2151)
— N -~ N
®
Appareils “double vitesse” (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture sur les contacts 21-22)
o] szl 5 2 contacts bipolaires “NC+NC” XCKMR54D1H29 (1) | XCKMR54D2H29 (1) | XCKVR54D1H29 XCKVR54D2H29
B o décalés a action dépendante
PN Y Y (contacts non interchangeables)
~| | | «
Masse (kg) 0,684 0,684 0,320 0,320

Caractéristiques complémentaires

Appareils pour attaque Latérale Latérale
Zone d’attaque admissible sur les tiges Entre 65 et 95 mm de I'axe des vis de fixation du boitier
Vitesse d’attaque minimale du levier 0,1 m/mn 0,1 m/mn
Vitesse d’attaque maximale du levier (2) 1,5m/s 1,5m/s
Effort ou couple minimal  D’actionnement 0,5N.m 0,5N.m
D’ouverture positive 0,75N.m 0,75 N.m
Durabilité mécanique 2 millions de cycles de manceuvres 1 million de cycles de manceuvres
Mise en ceuvre Les tiges, fournies avec I'interrupteur de position, sont a monter par vos soins.

Références des éléments séparés

Désignation Référence Masse
kg
Tige 46 mm, L =200 mm XCRZ03 0,020

XCRZz03 XCRZO3R

Tige 46 mm, L =200 mm XCRZO3R 0,020
avec repére de couleur rouge
Presse-étoupe plastique ISO M20 DE9PEM20010 0,010

DESPEM20010 (1) Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour presse-étoupe 13, supprimer le

suffixe H29. Exemple : XCKMR54D1H29 devient XCKMR54D1.
(2) Pour un point de contact sur la tige compris entre 65 et 95 mm de I'axe des vis de fixation du
boitier.

1/184
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Encombrements Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial

Pour applications de levage et manutention
XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de cable

Encombrements
Interrupteurs de position métal

XCKMR24SR1H29, XCKMR44D2H29 et XCKMR54D2H29
XCKMR44D1H29 et
XCKMR54D1H29

16

i o , ,
1] O S ' "ok
w
®
—H . 1P
th 55 i 9 w
:
1
| Y|
1 s+ 1) @
ORI 615 |
151, 77
35,6 200
47
51
(1) XCKMReeeeH29 = 3 trous taraudés ISO M20 x 1,5.
XCKMRe e e = 3 trous taraudés pour presse-étoupe 13.
(2) 2 trous de centrage @ 3,9 + 0,2, axe des trous de fixation du couvercle.
@ : 2 trous oblongs 6,2 x 6,5, parallélogramme incliné a 26°30’ par rapport a I'axe longitudinal, pour vis M5.
Interrupteurs de position plastique
XCKVR24SR1H29, XCKVR44D2H29 et XCKVR54D2H29
XCKVR44D1H29 et
XCKVR54D1H29
16
B va
o
=0 INE = =
9 B Fl o
L ™
| pu—1 © 1 " N
q 5,5 < ] . =
ft © -
A e ©
26°30' | i . I ﬁ
"l‘ri:i: J === (2) Val /
(1)/115] 61 :\_ 61,5 1:
200 66 77
37 200
53
57
(1) 1 trou taraudé ISO M20 x 1,5.
(2) 2 trous défongables @ 21, pour presse-étoupe ISO M20 (référence : DE9PEM20010).
@ : 2 trous oblongs 6,2 x 6,5, parallélogramme incliné a 26°30’ par rapport a I'axe longitudinal, pour vis M5.
1/185
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Fonctionnement Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention
XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de cable
Fonctionnement
Interrupteurs de position XCKeR24SR1H29 : “By pass”
_ U T U [ ] T T T _ _ T U [] ] ll ] [] ] N
B1 ki Al
1B 0 1B
= 2 CEREES E = <o & = £
0 8 0
v ~, g|
180° 90° 0° 90° 180°
1314 [1314]
® 212 2122
1314 1344
\i¢ v
/AZ—B2\\ m
B2 A2
A1 B1 v 0 B1 A1 0 = A1 B1
0 A1 B2 A2 B1 0
14 513 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14513 14 13 14 13
22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21
Contact @) | Contact (B) Contact ®) Contact (B) Contact ® | Contact Contact ® | Contact Contact &) | Contact (B)
(1) Triangle repere situé sur le dessus de la téte.
~ o™
»~ "\ :sens de rotation.
Interrupteurs de position XCKeR44DeH29 : “simple vitesse”
_ U T U IL ] T [] [] _ . [] [] [] ] ll ] [] ] N
B iy A
1B 0 1B
= = 28 oo B 2 Ge By = =
0 28 0
v N, g|
90° 0° 90° 180°
1344
® 2122
1344
v
B
B2 A2
0 A1 B2 A2 B1 0
14413 Lr& lfrﬁ 1_4(& L‘ﬁﬁ L‘N_?’ L‘zﬁ 14413 Lrﬂ_?’ 14413
|
2 | 21 2 | 2 2 |21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 zzizq 22 | 21 22 | 21
N\ _\‘I_ N\ ~ S K K —_\.r N\ N
Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact

(1) Triangle repeére situé sur le dessus de la téte.

~ou™

»~ "\ :sens de rotation.

Telemecanique
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Fonctionnement (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,

XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de cable

Fonctionnement (suite)

Interrupteurs de position XCKeR54Deeee : “double vitesse”

B2

A1l L B1 —_—— ()
A2

0 A1
12 11 12 11 12 11 12 11
2 1 21 22 1 21 2 | 21 22 1 21
T N
Contact @ Contact Contact @ Contact

B —eol

B2
12 11

22 1 21

B1

Contact @

A2
A1 0 — A1
B2
A2 B1
12 11 12 11 12 11 12 11
T —_— | T/ —
22 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21
- Y I
Contact Contact @ Contact Contact @

12 11
|
22 1 21

Contact

(1) Triangle repére situé sur le dessus de la téte.

~Tou™\
»~ X :sens de rotation.

.Bégl Ihr Schweizer Industriepartner

Telemecanique

info@digiparts.ch www.digiparts.ch

1/187





